上 海 建 桥 学 院 教 学 进 度 安 排 表

2013  ～ 2014   学年度第  二   学期
课程名称：可编程控制器应用技术    班级：机制B11-1、2、3
总学时：48
	日期
	周次
星期
	课   程   内  容
	授课
方式
	上课地点
	作业
布置

	
	
	章
	节
	内     容
	
	
	

	
	1
	第1章 
	
	 可编程控制器概述
	讲课
	2322
	

	
	1
	第2章
	
	 可编程控制器的组成和工作原理
	讲课
	2322
	

	
	2
	第3章
	
	 可编程控制器基本介绍-1
	讲课
	2322
	

	
	3
	第3章
	
	 可编程控制器基本介绍-2
	讲课
	2322
	

	
	3
	第3章
	
	 可编程控制器基本介绍实验1   
	实验1
	7209
	

	
	4
	第3章
	
	 可编程控制器基本介绍实验2   
	实验2
	7209
	

	
	5
	第4章
	
	  基本指令的应用-1
	  讲课
	2322
	

	
	5
	第4章
	
	  基本指令的应用-2
	讲课
	2322
	

	
	6
	第4章
	
	  基本指令的应用-3
	讲课
	2322
	

	
	7
	第4章 
	
	 基本指令的应用实验1       
	实验3
	7209
	

	
	7
	第4章  
	
	 基本指令的应用-4
	讲课
	2322
	

	
	8
	第4章
	
	  基本指令的应用-5
	讲课
	2322
	

	
	9
	第4章
	
	  基本指令的应用实验2       
	实验4
	7209
	

	
	9
	第5章
	
	  步进指令及其应用-1
	  讲课
	2322
	

	
	10
	第4章 
	
	 步进指令及其应用实验1   
	实验5
	7209
	

	
	11
	第5章 
	
	 步进指令及其应用-2     
	讲课
	2322
	

	
	11
	第5章
	
	  步进指令及其应用-3
	讲课
	2322
	

	
	12
	第5章
	
	  步进指令及其应用实验2 
	实验6
	7209
	

	
	13
	第5章
	
	  步进指令及其应用-4
	讲课
	2322
	

	
	13
	第5章
	
	  步进指令及其应用实验3   
	实验7
	7209
	

	
	14
	第6章
	
	  功能指令概述
	讲课
	2322
	

	
	15
	第6章
	
	  数据处理指令
	讲课
	2322
	

	
	15
	第6章
	
	  控制类指令
	讲课
	2322
	

	
	16
	第6章
	
	  功能指令实验1
	实验8
	7209
	

	
	
	
	
	
	
	
	


注：授课方式为讲课、实验、习题课、复习、考核，不够写可续页。
任课教师：马良河
系主任审核：陈志澜         教学院长审核：吴庆彪
日期：2014.1.10
日期：2014.1.12            日期：2014.1.14
