上 海 建 桥 学 院 教 学 进 度 安 排 表

  2013～2014 学年度     第  2  学期
课程名称：机械原理
班级：机制B12-1/2/3
总学时：48
	日期
	周次
  星期
	课   程   内  容
	授课
方式
	上课地点
	作业
布置

	
	
	章
	节
	内     容
	
	
	

	2/27
	1
	第1章
第2章
	§1-1
§1-2
§1-3
§1-4

	第1章 绪论 （1学时）
§1-1机械原理研究的对象与内容
§1-2学习本课程的目的 
§1-3如何进行本课程学习

§1-4机械原理学科发展现状简介
第2章 平面机构的结构分析（2学时）
§1-1机构结构分析的内容及目的 

§1-2机构的组成 

§1-3机构运动简图 
	讲课
	2419
2422
	2-11  2-12  2-16（a）2-16（c）2-21

	3/6
	2
	第2章
	§2-4
§2-5
§2-6
	第2章 平面机构的结构分析（2学时）
§2-4机构具有确定运动的条件
§2-5平面机构自由度的计算 

§2-6计算平面机构自由度应注意的事项
机构运动简图测绘实验（1学时）
	讲课与实验
	2419
2422
实验室
	

	3/13
	3
	第3章
	§3-1
§3-2
	第3章 平面机构的运动分析（3学时）
§3-1机构运动分析的目的和方法
§3-2用速度瞬心法作机构的速度分析
	讲课
	2419
2422
	3-3（b）3-3（d）3-4  3-6

	3/20
	4
	第3章
第4章
	§3-5
§4-2
	第3章 平面机构的运动分析（2学时）
§3-5 用解析法作机构的运动分析

第4章 平面机构的力分析（1学时）

§4-2构件惯性力的确定
	讲课
	2419
2422
	

	3/27
	5
	第4章
第5章
	§4-3
§5-1
§5-2
	第4章 平面机构的力分析（1学时）

§4-3 运动副中摩擦力的确定
第5章 机械的效率和自锁（2学时） 

§5-1机械的效率 

§5-2机械的自锁
	讲课
	2419
2422
	4-8 4-14  5-5 5-6  5-7

	4/3
	6
	第6章
第7章
	§6-1
§6-2
§7-1
§7-2
	第6章 机械的平衡（2学时）
§6-1 机械平衡的目的和内容 

§6-2刚性转子的平衡计算 

第7章 机械运转及速度波动调节（1学时）

§7-1概述

§7-2机械运动方程式
	讲课
	2419
2422
	6-2 6-5

	4/10
	7
	第7章
第8章
	§7-4§8-1§8-2
	第7章 机械运转及速度波动调节（2学时）

§7-4稳定运转状态下机械的周期性速度波动及其调节
第8章 平面连杆机构及其设计（1学时）
§8-1连杆机构及其传动特点

§8-2平面四杆机构的类型和应用
	讲课
	2419
2422
	7-8 7-11

	4/17
	8
	第8章
	§8-3§8-4
	第8章 平面连杆机构及其设计（3学时）
§8-3平面四杆机构的基本知识

§8-4平面四杆机构的设计
	讲课
	2419
2422
	8-5 8-6 8-7 8-8 8-9 8-10 8-16 8-23 8-25 8-28


	4/24
	9
	第9章
	§9-1§9-2§9-3
	第9章 凸轮机构及其设计（3学时）
§9-1 凸轮机构的应用和分类

§9-2 推杆的运动规律

§9-3凸轮轮廓曲线设计
	讲课
	2419
2422
	9-7 9-8 
9-9 9-10
9-14

	5/1
(需调课)
	10
	第9章
第10章
	§10-1

§10-2
	第9章 凸轮机构及其设计（2学时）
§9-3凸轮轮廓曲线设计

§9-4凸轮机构基本尺寸确定

第10章 齿轮机构及其设计 （1学时）

§10-1 齿轮机构的特点及类型 

§10-2 齿轮的齿廓曲线
	讲课
	2419
2422
	

	5/8
	11
	
	
	习题课：第2章 机构的结构分析~
   第9章 凸轮机构及其设计
	习题课
	2419
2422
	

	5/15
	12
	第10章
	§10-3

§10-4

§10-5
	第10章 齿轮机构及其设计 （3学时）

§10-3 渐开线齿廓及啮合特点
§10-4 渐开线标准齿轮的基本参数和几何尺寸

§10-5渐开线直齿圆柱齿轮的啮合传动
	讲课
	2419
2422
	10-21 10-26 10-28 10-29 10-34 10-37 10-40

	5/22
	13
	第10章
	§10-6

§10-7

§10-8
	第10章 齿轮机构及其设计 （3学时）

§10-6 渐开线齿廓的切制原理与根切现象

§10-7渐开线变位齿轮简介

§10-8斜齿圆柱齿轮传动
	讲课
	2419
2422
	

	5/29
	14
	第10章
	§10-9

§0-10
	第10章 齿轮机构及其设计 （1学时）

§10-9直齿锥齿轮传动

§10-10蜗杆传动

齿轮范成实验（2学时）
	讲课与实验
	2419
2422
实验室
	

	6/5
	15
	第11章
	第11章
§11-1§11-2§11-3§11-5
	第11章 齿轮系及其设计（3学时）

        §11-1齿轮系及其分类

        §11-2 定轴轮系的传动

§11-3 周转轮系的传动

§11-5轮系的功用
	讲课
	2419
2422
	11-11 11-14 11-16 11-18 11-21

	6/12
	16
	第11章

第12章
	§11-4§11-6
	第11章 齿轮系及其设计（2学时）

        §11-4 复合轮系的传动比

        §11-6 行星轮系的效率

第12章 其它常用机构（1学时）
	讲课
	2419
2422
	

	
	
	
	
	              考试
	
	
	


注：授课方式为讲课、实验、习题课、复习、考核，不够写可续页。
任课教师：莊幼敏
系主任审核：陈志澜         教学院长审核：吴庆彪
日期：2014.1.10
日期： 2014.1.12           日期：2014.1.14
